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1 Udaje k dokumentaci

1.1 Konvence

1.1.1 Vystrazné znacky
Byly pouzity nasledujici vystrazné znacky:

NEBEZPECI! Pouziva se k upozornéni na bezprostiedni nebezpedi, které vede k tézkym porané-
A nim nebo k smrti.

VAROVANI! Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpednou situaci, ktera mdze vést
A k téZkym poranénim nebo k smrti.

POZOR! Pouziva se k upozornéni na potencialné nebezpecnou situaci, kterd mize vést k lehkym
A poranénim nebo k vécnym Skodam.

1.1.2 Symboly
Byly pouzity nasledujici symboly:

Prfed pouzitim si pre¢téte navod k obsluze.

KCC-REM-HLT-PD-E

Tlacitko zapnuti/vypnuti

Tlagitko méFeni

>»eﬁ®

Tlacgitko nabidky

€| | Tlagitko mazani (Clear)

P | | Tlagitko vpravo

<« | Tlagitko vievo

1.1.3 Typograficka zvyraznéni
DilezZité pasaze jsou v této technické dokumentaci zvyraznéné nasledujicimi typografickymi prvky:

1] ‘ Cisla vzdy odkazuji na vyobrazeni.

1.2 O této dokumentaci

Pfed uvedenim do provozu si bezpodmine¢né prectéte navod k obsluze.

Dodrzujte také podrobny navod k obsluze na pfristroji a dale dopInéni a aktualizace na wwwe.hilti.com.
Tento navod k obsluze ukladejte vzdy u pfistroje.

Jinym osobam predavejte pfistroj pouze s navodem k obsluze.

vy v vv

1.3 Informace o vyrobku

Vyrobky Hilti jsou uréené pro profesionalni uzivatele a smi je obsluhovat, oSetfovat a provadét jejich udrzbu

pouze autorizovany a instruovany personal. Tento personal musi byt specialné informovan o vyskytujicich

se nebezpecdich, s nimiz by se mohl setkat. Vyrobek a jeho pomuicky mohou byt nebezpec¢né, pokud s nimi

nespravné zachazi nevyskoleny personal nebo pokud se nepouzivaji v souladu s uréenym tcelem.

Typové oznaceni a sériové Gislo jsou uvedeny na typovém Stitku.

» Poznamenejte si sériové &islo do nasleduiici tabulky. Udaje vyrobku budete potfebovat pii dotazech
adresovanych nasemu zastoupeni nebo servisu.

Udaje o vyrobku
Laserovy dalkomér PD-E
Generace 01
Sériové ¢islo
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1.4 Informace o laseru na vyrobku
Informace o laseru — Strana 85
Informace o laseru

Trida laseru 2, podle IEC 60825-1 / EN 60825-1:2007 a splfiuje CFR 21
LASER R § 1040 (Laser Notice 50).

N - DO NOT
%é 'STARE INTO BEAM
'\~ 620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

Tfida laseru 2. Nedivejte se do paprsku. Nemifte paprsek na ostatni osoby ani
2 do mist, kde by se mohly zdrzovat jiné osoby, které nemaji s praci s laserem
nic spole¢ného.

@ Odpady odevzdavejte k recyklaci.

&y

2 Bezpecnost

2.1 Bezpecnostni pokyny

2.1.1 Zakladni bezpecnostni pokyny

Vedle technickych bezpeé&nostnich pokynti v jednotlivych kapitolach tohoto navodu k obsluze je nutno

vzdy striktné dodrZovat nasledujici ustanoveni. Vyrobek a jeho pomticky mohou byt nebezpeéné, pokud

s nimi nespravné zachdzi nevyskoleny personal nebo pokud se nepouzivaji v souladu s uréenym ucelem.

» VS8echny bezpecnostni pokyny a instrukce uschovejte pro budouci potfebu.

» Budte pozorni, davejte pozor na to, co délate, a pfistupujte k praci s vyrobkem rozumné. Vyrobek
nepouzivejte, jste-li unaveni nebo pod vlivem drog, alkoholu &i Iék(. OkamzZik nepozornosti pfi pouZivani
vyrobku mdze vést k vaznym poranénim.

» Nevyrazujte z ¢innosti zadna bezpecnostni zafizeni a neodstrariujte informacni a vystrazné Stitky.

» P¥i neodborném rozSroubovani vyrobku mize vychazet laserové zareni, které presahuje tfidu 2. Vyrobek
nechavejte opravovat pouze v servisu Hilti.

» Upravy nebo zmény vyrobku nejsou dovolené.

» Pred kazdym uvedenim do provozu zkontrolujte, zda vyrobek spravné funguije.

» Méfeni pres sklo nebo jiné predméty mize zkreslit vysledky.

» Vysledek méfeni mdZe byt zkresleny, pokud se rychle méni podminky méfeni, napf. vlivem osob
pohybuijicich se pfes méfici paprsek.

» Nemifte vyrobek proti slunci ani jinym silnym svételnym zdrojtim.

» Zohlednéte vlivy okoli. Nepouzivejte pfistroj tam, kde existuje nebezpeci pozaru nebo exploze.

» Dodrzujte Udaje o provozu, péci a udrzbé, které jsou uvedené v navodu k obsluze.

2.1.2 VSeobecna bezpecnostni opatreni

» Pred pouzitim vyrobek zkontrolujte, zda neni poskozeny. Poskozeni nechte opravit v servisu Hilti.

» Po padu nebo plsobeni jiného mechanického vlivu musite zkontrolovat pfesnost vyrobku.

» | kdyz je vyrobek zkonstruovany pro naro€né pouziti na stavbé, méli byste s nim zachazet opatrné,
podobné jako s ostatnimi méficimi pfistroji.

» Viyrobky, které se nepouzivaji, musi byt ulozené na suchém, vySe polozeném nebo uzavieném misté
mimo dosah déti.

» Vyrobek neni ur¢eny pro déti.

» Dodrzujte narodni pozadavky bezpecnosti prace.

2.1.3 Vhodné vybaveni pracovisté

» P¥i pracich na Zebticich se vyhybejte abnormalnimu drZeni téla. Stdjte vzdy bezpecné a stale udrzujte
rovnovahu.

» Zajistéte méfici stanovisté a pfi pouziti vyrobku dbejte na to, abyste laserovy paprsek nemifili na jiné
osoby nebo na sebe samotné.

» P¥i pfeneseni vyrobku z velkého chladu do teplého prostredi nebo naopak nechte vyrobek pred pouzitim
aklimatizovat.

» Vyrobek pouZivejte pouze v definovanych mezich pouziti.
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» Udrzujte vystupni okénko laserového paprsku €isté, aby nedochazelo k chybnym méfenim.
» Dodrzujte specifické predpisy pro prevenci Urazd platné v dané zemi.

2.1.4 Bezpecna prace s laserovymi pristroji

» Pristroje tfidy laseru 2 / Class Il by mély pouzivat pouze vyskolené osoby.

» Laserové paprsky by nemély prochézet ve vysi o¢i.

» V ramci bezpec¢nostnich opatfeni je nutné zajistit, aby laserovy paprsek nedopadl nedopatifenim na
plochu, ktera odrazi jako zrcadlo.

Preventivnimi opatfenimi je nutné zajistit, aby se nikdo nemohl podivat pfimo do paprsku.

Laserové zareni by nemélo proniknout do nestrezenych mist.

Kdyz laser nepouzivate, vypnéte ho.

Nepouzivané laserové pfistroje skladujte na mistech, ke kterym nemaji pfistup nepovolané osoby.

v v v v

2.1.5 Elektromagneticka kompatibilita

Ackoli pfistroj spliiuje pozadavky pfislusnych smérnic, nemUze firma Hilti vyloucit moznost, Ze pfistroj bude
rueny silnym zafenim, coz mlzZe vést k chybnym operacim. V takovém pfipadé nebo mate-li néjaké
pochybnosti, je tfeba provést kontrolni méfeni. Rovnéz nemdze firma Hilti vyloudit, Ze nebudou ruseny jiné
pfistroje (napf. navigacni zafizeni letadel). Pfistroj odpovida tfidé A. Nelze vyloucit ruSeni v obytné oblasti.
Pouze pro Koreu: Tento laserovy dalkomér je vhodny pro elektromagnetické viny vyskytuijici se v primyslové
oblasti (tfida A). Uzivatel by na to mél dbat a nemél by laserovy dalkomér pouzivat v obytné oblasti.

3.1 Prehled vyrobku ]

@  Zadni dorazové plochy Tlagitko vpravo

@  Indika&ni LED reference na zadnim dorazu @  Uchyceni pro poutko na ruku

® Tlagitko vievo @  Tlagitko mazani (Clear)

@  Tiagitko nabidky ® " zavit

®  Tlagitko méreni Méfici hrot

®  Graficky displej @®  Vystup laserového paprsku a odka pro
@  Indikaéni LED reference na prednim dorazu pfijem laserového paprsku

Postranni tlagitko méfeni Opticky zaméfovad

®  Tlagitko zapnuti/vypnuti @ v zavit

3.2 Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Popsany vyrobek je laserovy dalkomér. Je uréeny pro jednotliva méfeni a kontinualni méfeni vzdalenosti.
Je mozné méfit vzdalenosti ke véem nepohyblivym cildm, tzn. betonu, kameni, dfevu, plastu, papiru atd.
Pouziti hranolt a jinych silné odrazivych cilli neni pripustné a mdze zkreslit vysledek.

Vyrobek je schvaleny pro baterie typu AAA.

3.3 Vysvétleni zobrazeni na displeji
Hlavni nabidka

Volba thlové jednotk:
A ! y

Ur€eni malované plochy

Jednoduchy vypocet podle Pythagorovy véty

Méfeni ploch a objem(

Volba specialnich funkci

Volba funkce lichobézniku
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Volba funkce vypoctu podle Pythagorovy véty
Pro vodorovné a diagonalni vzdalenosti, je nutny minimalné jeden pravy uhel.

Volba nastaveni

> 7]

Provadéni nepfimych méreni
Pro méfeni nepohyblivych objektl, napf. stén, nejsou nutné uréené uhly.

VSeobecné platné symboly

Stav nabiti baterii

Méfici hrot neni vyklopeny

Meéfici hrot vyklopeny

Méreni

S¢itani vzdalenosti

Odecitani vzdalenosti

Zvolit

Nezvolit

BNDHE~ EEO

Zvoleni ¢asu méreni

)
w

Zvoleni kalkulacky

bidka pro uhlovou jednotku

Stoupani v procentech

Metrické jednotky

Imperialni jednotky

b
NINNEE

Stoupani v thlovych stupnich

Podnal

bidka pro méreni ploch a objemu

O

Méfeni obdélnikovych ploch

A

Méreni trojuhelnikovych ploch

Y

Méreni objemu

B

Méreni objemu valce

Podnabidka pro specialni funkce

Volba rezimu vnéjSiho méfeni

¥

Volba automatického snimace jasu

Ur¢eni malované plochy

o~ <€ -0

Volba vyty€ovaci funkce
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Volba funkce min/max delta

G Volba timeru

" Volba funkce odchylky

Volba datové paméti
r_—l p

Podnabidka pro funkci lichobézniku

Méreni 3 vzdalenosti

&

Méfeni 2 vzdalenosti, 1 Uhlu

>

Podnabidka pro funkci vypoctu podle Pythagorovy véty

V Jednoduchy vypocet podle Pythagorovy véty

— | Dvojity vypocet podle Pythagorovy véty

W_ Slozeny vypocet podle Pythagorovy véty

Podnabidka pro nastaveni

Mérna jednotka. Volba mérné jednotky: [E§metry BilJcentimetry flmilimetry

m Referenéni body méfeni. Volba referenénich bodt méfeni: [lptedni hrana [BJzavit na zadni strang
E3z2vit na spodni strané

Uhlova jednotka. Vybér thlové jednotky: stoupéni v procentech metrické jednotky
[&Eimperialni jednotky [£3lstoupani v Ghlovych stupnich

S

Volba odborného rezimu

Zména seznamu oblibenych

* | to

Aktivace méfitka

1.X
Y Zapnuti a vypnuti zvukového signalu
51 Volba permanentniho laseru
LTt
O Volba automatického snimace jasu

Kalibrace snimace sklonu

Zobrazeni informaci o pfistroji

Resetovani na tovarni nastaveni

F-©

Podnabidka pro nepfima méreni

Méreni nepfimé vodorovné vzdalenosti

£
AI Méreni nepfimé svislé vzdalenosti
F Provadéni méfeni na stropé

Méfeni nepfimé svislé vzdalenosti Il

q
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3.4 Obsah dodavky
Laserovy dalkomér, 2 baterie, navod k obsluze, certifikat vyrobce.

Upozornéni
Dal$i systémové produkty schvalené pro vas vyrobek najdete ve stfedisku Hilti nebo on-line na:
www.hilti.com.

4 Technické udaje

Provozni teplota -10°C ... 50°C
(14 °F ... 122 °F)
Pfesnost pfi méreni vzdalenosti (20, standardni odchylka) +1,0 mm
Pfesnost pfi méreni sklonu (20, standardni odchylka) +0,2°
Hmotnost (véetné baterii) 1659
(5,8 02)
Skladovaci teplota -30°C ... 70°C
(-22 °F ... 158 °F)
Trida laseru podie EN 60825-1:2007 tfida laseru 2
Trida ochrany podile IEC 60529 IP 65
Napajeni 1,5V

5.1 Zakladni funkce

Pomoci tlagitka vlevo, resp. vpravo prejdéte na pfislusnou pozadovanou funkci.
» Pro zvoleni funkce vzdy stisknéte tlacitko méreni.

5.2 Vlozeni baterii &

Upozornéni

Dbejte na spravnou polaritu baterii. VZzdy mérte obé baterie. NepouzZivejte poSkozené baterie.

» Odklopte prostor pro baterie a vlozte baterie.

5.3 Zapnuti a vypnuti laserového dalkoméru
1. Pro zapnuti stisknéte ve vypnutém stavu tlacitko zapnuti/vypnuti nebo tlacitko méfeni.
2. Pro vypnuti pfistroje stisknéte v zapnutém stavu tlacitko zapnuti/vypnuti.

5.4 Méreni s méricim hrotem &
1. Vyklopte méfici hrot o 90°. Méici hrot se nyni mlize pouZivat jako doraz.

Upozornéni

Meérici hrot pomaha pro vyrovnani pfistroje, kdyz se zaméfuje pevna pozice. Je tomu tak predevsim
pfi nepfimém méfeni, méfeni lichobézniku a pro vypocet podle Pythagorovy véty, protoze tyto
vysledky jsou zaloZzené na odhadnutych hodnotéch.

Na nepfistupnych mistech pouzijte prodluzovaci nastavec PDA 72. Pfistroj automaticky prodluzo-
vaci nastavec rozpozna. Na displeji se muze zobrazit potvrzovaci okno.

2. Vyklopte méici hrot o 180°. Méfici reference se prepne automaticky.

5.5 Méreni s cilovou destickou [

1. Cilovou desti¢ku pouZivejte pro méFeni vzdalenosti pfi nasledujicich nepfiznivych podminkach:
< Sténa kvili svému povrchu neni odraziva.
< Méreny bod nelezi na povrchu.
< Méfena vzdalenost je prilis velka.
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2.

< Sveételné podminky jsou nepfiznivé (silné svitici slunce).
Pfi méfeni s cilovou desti¢kou prictéte k naméfenym vzdalenostem 1,2 mm.

5.6 Rezim méreni

5.6.1 Provadéni jednotlivého méreni

1.
2.
3.

4.

Pro aktivaci laserového paprsku kratce stisknéte tlacitko méreni.

Namifte laserovy paprsek na cilovy bod.

Pro méfeni kratce stisknéte tlacitko méreni.

< Zméfena vzdalenost se zobrazi na dolnim fadku na displeji.

< Namérena hodnota z predchoziho méfeni se zobrazi na hornim fadku na displeji.
Pro dal$i méfeni namitte laser na cilovy bod a znovu spustte méfeni tlaitkem méfeni.

5.6.2 Provadéni kontinualniho méreni

Upozornéni
Béhem kontinudlniho méfeni se méfi a zobrazuje 6-10 naméfenych hodnot za sekundu. Laserovym
dalkomérem lIze tak dlouho pohybovat k cili, dokud neni dosazena pozadovana vzdalenost.

Drzte 2 sekundy stisknuté tlacitko méreni.

< Zazni akusticky signal, pokud je zapnuty.

Pohybuijte laserovym dalkomérem k cili nebo od né&j, dokud neni dosazena pozadovana vzdalenost.
Kratce stisknéte tlacitko méreni.

< Zméfena vzdalenost se zobrazi na dolnim fadku na displeji.

< Namérena hodnota z predchoziho méfeni se zobrazi na hornim fadku na displeji.

5.7 Volba uhlové jednotky

1.
2.
3.

V nabidce zvolte symbol pro uhlovou jednotku.

Pomoci tladitka vlevo, resp. vpravo prejdéte na pozadovanou thlovou jednotku.
Pomoci tlacitka méFeni zvolte poZzadovanou Ghlovou jednotku.

5.8 Méreni ploch a objemu

5.8.1 Méreni obdélnikovych ploch

1.

Zamifte pfistroj na cilovy bod pro Sitku mistnosti a stisknéte tlacitko méreni.

2. Zamifte pristroj na cilovy bod pro délku mistnosti a stisknéte tlacitko méreni.

5.8.2 Meéfreni trojuhelnikovych ploch

1.

Zamifte pristroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

2. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tla¢itko méreni.
3. Zamifte pristroj na treti cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

5.8.3 Méreni objemu

1.

Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

2. Zamifte pristroj na dalSi cilovy bod a stisknéte tlaCitko méreni.
3. Zamifte pristroj na dal$i cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

5.8.4 Méreni objemu valce

1.

Zamifte pfistroj na cilovy bod pro zméfeni vysky valce a stisknéte tlacitko méfeni.

2. Zamitte pfistroj na dal$i cilovy bod pro zméfeni priimeéru valce a stisknéte tlagitko méfeni.
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5.9 Specialni funkce

5.9.1 Automaticky snimac jasu
» V nabidce specialnich funkci zvolte symbol automatického snimace jasu.

Upozornéni

Automaticky snimad jasu pFi tmavém prostfedi automaticky ztlumi osvétleni displeje. Setfi se tim
baterie.

5.9.2 Malovana plocha

1. Zamifte pfistroj na cilovy bod pro prvni délku mistnosti a stisknéte tlacitko méreni.
< Vysledek se ulozi jako mezivysledek.
2. Zamifte pfistroj pro dal$i délku mistnosti a provedte méfeni tlacitkem méreni.
< Druhy vysledek se zobrazi v tabulce mezivysledku. Mezivysledek, ktery je uvedeny tuéné, je soucet
zmérenych délek mistnosti.
3. Opakuijte tuto operaci, dokud nejsou zméteny vSechny délky mistnosti.
Stisknéte tlacitko vpravo pro pfechod na vysku mistnosti a potvrdte tlacitkem méfeni.
5. Vyrovnejte pfistroj pro méfeni vysky a provedte méreni.
< Vy8ka mistnosti se zméfi a zobrazi se v fadku mezivysledkd. Ihned se vypodita plocha k malovani
a zobrazi se v fadku vysledku.

&>

5.9.3 Funkce vytyéovani

1. Zadejte manualné vzdalenost. Za timto UCelem zvolte pomoci tlacditka vlevo, resp. vpravo symbol
klavesnice a potvrdte tlacitkem méreni.

2. Zadeijte pfislusna Cisla a potvrdte tlacitkem méreni.

Pro potvrzeni hodnoty zvolte symbol zatrzitka v pravém dolnim rohu.

4. Zvolte symbol praporku.
< Vami zvolend vzdalenost se nyni zobrazi mezi dvéma praporky.

5. Pro zahdjeni méreni stisknéte tlacitko méreni.
< Sipky na obrazovce ukazuji, kterym smérem mate pohybovat s pfistrojem. P¥i dosaZeni cilové

vzdalenosti se nad vzdalenosti a pod ni zobrazi ¢erné Sipky.

6. Pro zvétSeni vzdalenosti dal pohybujte pfistrojem. Na pravé strané se zobrazi, kolikrat jste jiz pfenesli
vzdélenost.

7. Pro ukonceni méfeni stisknéte tlacitko méreni.

1

Upozornéni
Po dosazeni vytyGované vzdalenosti se na displeji zobrazi aktualni reference.

Upozornéni
Misto manuélniho zadani je mozné potifebnou vzdalenost také zméfit. Za timto ucelem zvolte
symbol pro jednotlivé méfeni a potvrdte ho tladitkem méreni.

5.9.4 Funkce min/max delta

1. V nabidce specialnich funkci zvolte symbol pro funkci min/max delta.
2. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
3. Pro ukonceni méfeni stisknéte tlacitko méreni.

< Naposledy zméfené vzdalenosti se zobrazuji v fadku vysledku.

5.9.5 Datova pamét
1.V nabidce specialnich funkci zvolte symbol datové paméti.

Upozornéni
Pfistroj mdze ulozit az 30 zobrazeni véetné grafickych symbold. KdyZz je v paméti uloZzeno
30 zobrazeni, pfi ulozeni nového zobrazeni se automaticky smaze nejstarsi zobrazeni.

2. Pro vymazani datové paméti podrzte pfi zobrazeni datové paméti 2 sekundy stisknuté tladitko C.
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5.10 Funkce lichobézniku

5.10.1 Funkce lichobézniku (3 vzdalenosti)
1.V nabidce funkce lichobézniku zvolte symbol pro funkci lichobézniku pro 3 vzdalenosti.
2. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlaitko méreni.

< Po zméreni prvni vzdalenosti vyzve graficky symbol automaticky k dal$imu méfeni.
3. Zamifte pfistroj na dalsi cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
4. Zamifte pristroj na treti cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

5.10.2 Funkce lichobézniku se sklonem (2 vzdalenosti, 1 thel)

1.V nabidce funkce lichobézniku zvolte symbol pro funkci lichobézniku se sklonem.
2. Zamifte pristroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
3. Zamifte pristroj na dal$i cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

5.11 Funkce vypoctu podle Pythagorovy véty

5.11.1 Jednoduchy vypocet podle Pythagorovy véty

1. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
2. Zamifte pristroj na dalSi cilovy bod a stisknéte tlaCitko méreni.

Upozornéni
Pro dosazeni presnych vysledk( méFeni musi byt druha vzdalenost v pravém uhlu k cilové
vzdalenosti.

5.11.2 Dvojity vypocet podle Pythagorovy véty
1. Zamifte pristroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
2. Zamifte pristroj na dal$i cilovy bod a stisknéte tlacitko méteni.

Upozornéni
Pro dosazeni presnych vysledk( méfeni musi byt druha vzdalenost v pravém uhlu k cilové
vzdalenosti.

3. Zamifte pristroj na treti cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

5.11.3 Slozeny vypocet podle Pythagorovy véty

1. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

2. Zamifte pristroj na dalSi cilovy bod a stisknéte tlaCitko méteni.
3. Zamifte pristroj na dal$i cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

5.12 Nastaveni

5.12.1 Zména seznamu oblibenych

1. Prejdéte na funkci, kterou chcete zménit, a potvrdte tlacitkem méreni.
2. Prejdéte na pozadovanou funkci a potvrdte tlacitkem méreni.

5.12.2 Aktivace méfitka

1. Nastavte prisludné €islo a potvrdte hodnotu tlacitkem méfeni.
2. Zvolenim symbolu zatrZitka potvrdte hodnotu.

5.12.3 Kalibrace snimace sklonu

1. Polozte pfistroj na vodorovnou plochu a stisknéte tlacitko méreni.
2. Otocte pfistroj o 180° a stisknéte tlacitko méreni.
< Snima¢ sklonu je nyni zkalibrovany.
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5.13 Neprima méreni
5.13.1 Nepfima vodorovna vzdalenost
» Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.

< Zméfi se vzdalenost a Uhel sklonu a zobrazi se v Fadku mezivysledkd.
< Ihned se vypodita cilova vzdalenost a zobrazi se v fadku vysledku.

5.13.2 Nepfima vertikalni vzdalenost (2 uhly, 2 vzdalenosti)
1. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
< Zméfi se prvni vzdalenost a Uhel a zobrazi se v fadku mezivysledkd.
< Graficky symbol automaticky vyzve ke zméfeni druhé vzdalenosti.
2. Zamitte pristroj na dalsi cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
< lhned se vypocdita cilova vzdalenost a zobrazi se v fadku vysledku.

5.13.3 Méreni na stropé
1. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
< Zméfi se prvni vzdalenost a Uhel a zobrazi se v fadku mezivysledku.
< Graficky symbol automaticky vyzve ke zméfeni druhé vzdalenosti.
2. Zamitte pfistroj na dalsi cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
< lhned se vypocita cilova vzdalenost a zobrazi se v fadku vysledku.

5.13.4 Neprima vertikalni vzdalenost Il (2 uhly, 1 vzdalenost)

1. Zamifte pfistroj na cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
< Zméfi se prvni vzdalenost a Uhel a zobrazi se v fadku mezivysledku.
< Graficky symbol automaticky vyzve ke zméteni druhé vzdalenosti.
2. Zamitte pfistroj na dalsi cilovy bod a stisknéte tlacitko méreni.
< lhned se vypocita cilova vzdalenost a zobrazi se v fadku vysledku.

6 OsSetrovani, preprava a skladovani
6.1 Cisténi
» Nedotykejte se Cocky prsty.

» Cocku gistéte ofouknutim nebo &istym, suchym hadrem.
» Nepouzivejte jiné kapaliny nez Cisty lih a vodu.

6.2 Preprava

Upozornéni

P¥i zasilani vyrobku akumulatory a baterie izolujte nebo vyjméte z vyrobku.

» Pro pfepravu nebo zasilani vybaveni pouzivejte obal Hilti nebo obal stejné kvality.

6.3 Skladovani a suseni

» Vyrobek neskladujte ve vihkém stavu. Pfed uloZenim a skladovanim ho nechte uschnout.
» Pri skladovani a prepravé vybaveni dodrzujte teplotni meze, které jsou uvedené v technickych udajich.
» Po del$im skladovani nebo po prepravé zkontrolujte pfed pouzitim pfesnost pfistroje kontrolnim mérenim.
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7 Likvidace

f VYSTRAHA
Nebezpeéi poranéni. Nebezpeci zplisobené nespravnou likvidaci.

» P¥i neodborné likvidaci vybaveni se mohou vyskytnout nasledujici udalosti: Pfi spalovani dild
z plastu vznikaji jedovaté plyny, které mohou zpUsobit onemocnéni osob. Akumulatory mohou pfi
poskozeni nebo pfi plisobeni velmi vysokych teplot explodovat, a tim zplsobit otravu, popaleni,
poleptani kyselinami nebo znecisténi Zivotniho prostfedi. Lehkovaznou likvidaci umoziujete
nepovolanym osobam pouzivat vybaveni nespravnym zptsobem. Pfitom muZete sobé a dalsim
osobam zpUsobit t&Zka poranéni, jakoz i znedistit Zivotni prostedi.

€ Vyrobky Hilti jsou vyrobené prevazné z recyklovatelnych materiald. Pfedpokladem pro recyklaci materiald
je jejich radné tfidéni. V. mnoha zemich odebira Hilti stara zafizeni k recyklaci. Informujte se v servisu Hilti
nebo u prodejniho poradce.

Podle evropské smérnice o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich a odpovidajicich ustanovenich
pravnich predpisl jednotlivych zemi se opotfebovana elektricka zafizeni musi sbirat oddélené od ostatniho
odpadu a odevzdat k ekologické recyklaci.

vtﬂ

‘ » Elektrické naradi nevyhazujte do komunalniho odpadu!

D

8 Zaruka vyrobce

» V piipadé otazek ohledné zaru¢nich podminek se obratte na mistniho partnera Hilti.

9 Prohlaseni o shodé ES

Vyrobce

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Lichtenstejnsko

Prohlasujeme na vyhradni zodpovédnost, Ze tento vyrobek je ve shodé s nasledujicimi smérnicemi a normami.

Oznaceni Laserovy dalkomeér
Typové oznaceni PD-E

Generace 01

Rok vyroby 2010

Aplikované smérnice: e 2004/108/EG

.« 2014/30/EU
+ 2011/85/EU

Aplikované normy: ¢ ENISO 12100



Technicka dokumentace u: ¢ Schvaleni elektrickych zafizeni

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
HiltistraBe 6

86916 Kaufering

Némecko

Schaan, 6.2015

4 L ahi

Paolo Luccini Edward Przybylowicz
(Head of BA Quality and Process Management / (Head of BU Measuring Systems / BU Measuring
Business Area Electric Tools & Accessories) Systems)
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